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Erweiterung und Optimierung eines Mikrocontrollersystems zur variablen
Erzeugung von CAN-Nachrichten

Ein Mikrocontrollersystem besteht aus einem Controllerboard PicoCOM1 der Firma F&S mit einem
angeschlossenen Tastenfeld (http://www.fs-net.de/cms/index.php?id=130) . Der eingesetzte Prozessor
basiert auf der ARM9-Technologie. Als Betriebssystem kommt Windows Embedded CE zum Einsatz.

Uber das Tastenfeld kdnnen CAN-Botschaften erzeugt und {iber eine CAN-Schnittstelle versandt
werden. Zundchst ist jeder Taste eine bestimmte CAN-Botschaft zugeordnet. Welche Botschaft
mit welcher Taste erzeugt werden soll, kann in einer Konfigurationsdatei definiert und editiert
werden. Zur Verifizierung und Anzeige der gesendeten CAN-Botschaften ist ein weiteres Mikro-
controllerboard (Basis PicoCOM2) mit Display angeschlossen.

Das bestehende System (Studienarbeit WS 2010/11, Robert Berkels) soll hinsichtlich seines Funkti-
onsumfangs erweitert werden. Vorstellbar sind folgende Funktionserweiterungen:

- CAN-Botschaft wird einmalig versendet

- CAN-Botschaft wird zyklisch mit einstellbar Wiederholungszahl versendet

- Zykluszeit dazu kann eingestellt werden

- logische Verknlpfung der Tasten

- etc.

Arbeitsschritte:

1. Einarbeitung in das bestehend System (ausfiihrliche Unterlagen vorhanden)
2. Sammlung von Funktionsvorschldgen zur Systemerweiterung

3. Auswahl der zu realisierenden Funktion

4. Entwicklung der ausgewahlten Funktionen

5. Test des erweiterten Systems
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